规格及型号
	序号
	名称
	技术参数

	1
	系统基本功能
	★1.系统应变分辨率：2D≤0.001%；
▲2.应变测量范围：不低于0.005%-2000%范围；
▲3.系统可用测量尺度范围：20mm×20mm至≥10m×10m；

	
	
	▲4.系统符合的精度检定标准：VDI/VDE2626（包括0位移、0应变、绝对位移、绝对应变的4项精度参数）；

	2
	采集模块
	▲1.图像采集硬件控制扩展：包括但不限于PointGrey，Prosilica，Baumenr，DALSA，Basler等品牌的可见光图像采集器的直接驱动和参数控制；
▲2.支持试验准备时的图像质量和数据精度的实时评估功能，可提供全场位移误差的精确量化分布彩色云图；
▲3.支持实时提取云图中任意像素点的位移误差预评估值，并实时指示图像反光区域及曝光不足、过度的图像问题。

	
	
	5.高分辨率图像采集器，C口适配；全幅分辨率≥4000×3000像素，全幅帧率不小于30fps；
6.工作温度范围不小于0-50℃；
7.测量镜头：至少包含焦距16mm、50mm镜头；并配置相匹配的偏光滤镜；
8.系统架设固定组件：图像采集硬件架设固定系统1套；
9.LED光源：亮度≥500Lumin，可自由调节照明亮度与方向；
10.数字/模拟信号采集子模组：用于与拉伸试验机等外部设备配合使用，USB接口，支持系统与加载力、位移等模拟数据同步；4路模拟输入通道,16位分辨率；

	3
	测量分析处理模块
	▲1.SEM、显微镜尺度数据处理功能：具有非参数光学失真及扫描电镜电子束漂移/光学显微镜光学畸变的数据校正功能，并实现位移场、应变场分析；

	
	
	▲2.提供单相机的畸变矫正模块，可实现镜头和相机的光学畸变校正。

	4
	数字图像相关算法模块
	1.支持以下应变算法:Exx, Eyy, Exy,e1,e2,等应变信息；Engineering，Biot，Lagrange，Hencky (log)，Euler-Almansi，Log.Euler-Almansi，Tresca，von Mises等应变张量；

	5
	标准数字散斑模块
	1.数据后处理与报告输出数据支持包含但不限于 ABAQUS、ANSYS、Nastron 等商业有限元软件读取导入的包含全场位移、应变等信息的网格模型信息；
2.数据孪生可视化后处理软件应具有导入包括但不限于ABAQUS、ANSYS、Nastron 等商业有限元数据并可视化,可与实验测量数据进行比较和差值计算，并将其数据结果导入新的图形框架可视化；
3.支持Python 接口，可读取 DIC 项目和源数据，并对其进行再处理；
4.可直接创建PDF和720p-4K的超高清视频格式的项目报告；
▲5.支持在全场数据云图上查看DIC散斑图像，支持FEA和DIC数字模型的位置、比例、不透明度、旋转等过程的动画创建；
6.支持为快速移动的对象创建动画；
7.数据接口模块:具有输出包括但不限于：CSV、ASCII、TECPLOT、MATLAB、Node data等不同格式的全场数据点功能。
▲8.软件具有根据图像的清晰度、曝光度、散斑质量，以用户所需的位移精度为驱动目标值自动生成位移场计算网格尺寸，数据精度参数优化功能；

	
	
	▲9.专用工具：常规尺寸专业散斑制作工具一套，包括百万像素级别印戳、滚轮及丝网散斑工具。

	6
	APP
	1.支持iOS、Andriod系统,支持通过内部WIFI网络实时获取和传输图像数据；
▲2.可实时同步显示来自系统图像采集控制软件的图像信息和图像质量分析信息；
▲3.可调整相机的曝光时间参数；提供图像中心点十字准线显示；可查看灰度直方图；
4.使用红色和蓝色指示曝光过度和曝光不足；

5.图像可全屏细节查看。

	7
	软件授权
	1.数据采集软件授权数量1个；

2.无线采集与控制App授权数量1个；

3.测量分析处理软件授权数量2个；

4.扫描电镜漂移校正分析测量模块授权1个；

5.标准数字散斑生成软件各1套。

	8
	随机计算机
	配置不低于intel i7 2.9GHz/16G/512G固态硬盘+1TB机械硬盘/22英寸显示器，不接受组装机。


